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Curso Propedéutico: Fisica.
Impartido por: M.| Penélope Cruz Mayo.
M.l Javier de Jesus Canto Rios.

Objetivo del curso:
Mejorar y nivelar la preparacién académica en el area de Fisica de los aspirantes

al programa de posgrado.

Temario:

1. FUNDAMENTOS DE LA MECANICA CLASICA.
1.1 Definiciones de modelo de cuerpo, particula, cuerpo rigido y cuerpo
deformable.
1.2 Enunciados y explicacion de la primera, segunda y tercera leyes de
Newton.
1.3 Enunciado y aplicaciones sencillas de la ley de Newton de la gravitacion
universal.

2. CONCEPTOS BASICOS DE LA ESTATICA.
2.1 Diversos tipos de fuerzas.
2.2 Descripcion, efectos internos y externos producidos por ellas.
2.3 Vector representativo de una fuerza.
2.4 Resultante de un conjunto de fuerzas concurrentes.
2.5 Momentos

3. FRICCION.
3.2 Fuerza de friccion: definicion general; casos en que ocasiona el
movimiento de un cuerpo, y Casos en gue se opone a que se mueva.
3.3 Descripcion de las fuerzas de friccion estatica, dindmica, en seco vy fluida.
3.4 Definiciéon de fuerza de friccion limite.
3.5 Leyes de Coulomb Morinpara friccién en seco

4. PRIMEROS MOMENTQOS Y CENTROIDES DE SUPERFICIES PLANAS.
4.1 Primeros momentos de areas de superficies planas con respecto a
diversos ejes.
4.2 Centroides de areas de superficies planas simples, de configuracion
sencilla.
4.3 Centroides de areas de superficies planas compuestas, de configuracion
sencilla
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5. EQUILIBRIO DE SISTEMAS DE FUERZAS Y DE CUERPOS.
- 5.1 Definicion de sistema de fuerzas en equilibrio.
5.2 Definicion de cuerpo en equilibrio.
5.3 Estados de equilibrio estatico y de equilibrio dinamico

6. CINEMATICA DEL PUNTO.
6.1 Definiciones generales de desplazamiento: Velocidad media, velocidad
instantanea, rapidez, aceleracion media y aceleracion instantanea, lineales.
6.2 Cinematica de los movimientos rectilineos: Determinacién de velocidades,
posiciones y.distancias recorridas, correspondientes a puntos que realizan:
6.2.1 Movimientos rectilineos uniformes.
6.2.2 Movimientos rectilineos uniformemente acelerados,
6.2.3 Movimientos rectilineos con aceleracién variable.
6.2.4 Movimiento armodnico simple.

7. CINEMATICA DE LA RECTA.
7.1 Definiciones de posicion, desplazamiento, velocidad, rapidez y aceleracion,
angulares, de una recta.

8. CONCEPTOS Y FUNDAMENTOS DE DINAMICA.
8.1 Trabajo y energia.
8.2 Impulso y momentum.
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